 DOAATELR
 SURCHENILLES

Moteur CUMMINS 0SB59:

Po_'i_ds':e_n' :_ojﬂr_e _.de_ m_afg_he _ -
29.300kg ~ 33310kg

Capacité de .ia'pelfe. PCSA
079-18m*

* La photo peut cumprendre des options.




Le confort de I'opérateur avant tout.
La large cabine va au-dela des normes industrielles.

Visibilité

+ Une visihilité encore meilleure qu'auparavant pour un fonctionnement plus sir et plus efficace.

Excellente ventilation

s On a amélioré la ventilation en additionant un systéeme d'admission d'air frais plus large et
en installant un écoulement d'air supplémentaire  travers la cabine.

s Le pare-brise et les fenétres latérales coulissantes offrent une meilleure ventilation.

» Un grand toit ouvrant offre une visibilité vers le haut et une ventilation supplémentaire,

Environnement confortable pour I'opérateur

o Les leviers de commande et le siége peuvent étre ajustés pour offrir un confort maximal a
['opérateur.

+ Le siége est entiérement ajustable pour assurer une position de travail optimale, ce qui
réduit la fatigue de 'opérateur.

+ Des consoles coulissent vers I'avant et vers I'arriére pour assurer une meilleure accessibilité.

¢ Les commandes de pression proportionnelles réduisent une pression inutile tout en
assurant un fonctionnement précis.

+ De grandes fenétres offrent une excellente visibilité dans toutes les directions.

Conception a niveau sonore faible

¢ Le Robex 290LC-7 a été congu avec le souci d'assurer de faibles niveaux sonores.

¢ Latechnique de Hyundai aide & maintenir les niveaux de bruit intérieur et extérieur a un
minimum.

+ On a réduit davantage les niveaux sonores de la cabine en améliorant les joints étanches
des portiéres de la cabine et des compartiments moteur.

* Un compartiment moteur diesel isolé a I'aide d'un matériau d'amortissement du bruit réduit
également le bruit.







Large cahine avec une excellente visihilité
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La cabine est spacieuse et de conception ergonomique, avec un faible niveau sonore et
une bonne visibilité. Un pare-brise qui offre une vue panoramique et de grandes fenétres
arriére et latérales coulissantes offrent une excellente visibilité dans toutes les directions.

Tableaux de commande

a acces facile

Les interrupteurs et les autres commandes
essentielles se trouvent prés de |'opéra-
teur. Cela contribue a limiter les mouve-
ments de 'opérateur a un minimum, facili-
tant ainsi la commande avec moins de
fatigue de I'opérateur.

Pedale a déplacement
doux et repose-pieds

.
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Essuie-glace relevahle

et feux de la cabine

Un essuie-glace relevable a été améliore
pour renforcer la vue frontale.
Lesfeuxdela "y W
cabine contri-
buent a la sécu-
rité en éclairant
intensément le
voisinage en fra-
vail de nuit
(option).

Télecommande radio et
haut-parleurs de luxe »

Manette tres sensible

et entrée aisée.

De nouvelles poignées de manette permettant une com-
mande précise sont équipées d'un
double interrupteur

(3 gauche : puissance
max./décélération par simple
contact a droite : avertis- pd
seursonoreffausse

* commande)

Nouvel affichage intelligent

Le tableau de bord est
installé en regard de la
console droite. La vérifi-
cation de tout le systéme
critique est aisée grace a
l'indicateur facile a lire.
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Minimisation des chocs et Espace de fonctionnement Fenétre de sortie
vibrations dans le systéme vaste et confortable d'urgence arriére
de montage de la cahine P . i o asm— w2 fenétre de
: sortie arriere est

L'application d'un montage d'amortisse-
ment visqueux sur les supports de la cabi-
ne offre & I'opérateur une conduite nette-
ment améliorée. L'efficacité du travail de
l'opérateur augmentera tandis que le
niveau des chocs et le
niveau sonore seront
reduits dans la cabine.

congue pour facili-
| ter une sortie de

| l'opérateur en
toute sécurité.

Support de hoissons et

compartiment 8 magazines

La nouvelle cabine a encore plus de place
pour I'opérateur. Un compartiment de stocka-
ge supplémentaire

est situé derriére
le siege de I'opé-
rateur. Ce com-
partiment main-
tient les aliments
et les boissons
froids ou chauds.

Toutes les commandes sont congues et
positionnées selon les toutes derniéres
recherches en matiére d'ergonomie. On a
également ajouté des soutiens renforcés
pour apporter une plus grande rigidité de
la cabine.

Q  Panneau de commande centralise @ Pupitre de commande o Siége a suspension © Levier de sécurité

® Bouton de l'avertisseur sonore @ Bouton de décélération entierement ajustable ©  Bouton de renforcement de puissance

© Boutonen option a simple contact D Cossette et panneau ®  Levier de commande de manette

O Levierde déplacement o Compteur horaire de commande (option) @ Climatisation et commande de {
©  Télécommande radio o |

Pédale de déplacement 2} Dispositif de verrouillage automatique chauffage

NOUVELLE SERIE DE ROBEX 7
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Fuel injection
H fump

Control lever
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SYSTEME CAPO AVANCE

Le systeme CAPO {Puissance assistée par ordinateur)
avancé maintient la puissance du moteur et la puissan-
ce de la pompe mutuelle a des niveaux optimaux. Des
modes de sélection sont congus pour diverses charges
de travail et maintiennent des performances de qualité
tout en réduisant la consommation de carburant. Des
caractéristiques telles que I'auto-décélération et le ren-
forcement de la puissance sont comprises du systéme.
Le systéme contrdle la vitesse du moteur, la tempéra-
ture du réfrigérant et la température de I'huile hydrau-
lique. Dans le systéme se trouvent des fonctions dia-
gnostiques automatiques qui sont affichées par des
codes d'erreur sur le groupement terminal,

Systeme diagnostique

automatique

Le dispositif de commande CPU diagnostique les pro-
blemes apparaissant dans le systéme CAPQ en raison
du mauvais fonctionnement de piéces électriques et
hydrauliques et les affiche sur le moniteur LCD du
groupement terminal par des codes d'erreur. Ce dispo-
sitif de commande est a méme d'identifier 48 types
distincts d'erreurs. Du fait que les informations prove-
nant du dispositif, par exemple, le régime du moteur
en tr/mn, la pression d'alimentation de la pompe prin-
cipale, la tension des batteries, la température du flui-
de hydraulique et I'état de tous les types d'interrup-
teurs électriques, permettent d'effectuer plus aisément
les dépannages dans la machine lorsque quelque
chose ne va pas.
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s Cwws| | MODE DE PUISSANCE
[ ... ‘H i Mode H : puissance élevée  Mode S : puissance standard
[ » MODE DE TRAVAIL
; | : Travail de force
' ‘ : Travail général
i ! Ed . Marteau

» MODE UTILISATEUR

>

| Passrsps o

Auto deceleration pressure switch

Systéme de régénération d'écoulement
dans le balancier

La soupape de régénération d'écoulement dans le balan-
cier permet une rentrée du balancier sans cavitation.

Systeme de support de la flche et du halancier

Les soupapes de soutien dans la soupape de commande
principale empéchent la chute de la fléche et du balancier
sur une période prolongée en position neutre.

Systeme d'auto-décélération

Lorsque la soupape de télécommance se trouve en posi-
tion neutre plus de 4 secondes, le dispositif de commande
CPU commande le moteur régulateur pour réduire la
vitesse du moteur & 1200 tr/min, réduisant par suite la
consommation de carburant et le niveau sonore dans la
cabine.

Systeme de décélération a simple contact

Lorsque l'interrupteur de décélération a simple contact est
pressé, le dispositif de commande CPU commande le
moteur & courant continu pour réduire la vitesse du
moteur & 950 tr/min. Ensuite, I'interrupteur de décélération
a simple contact est pressé de nouveau et le moteur rep-
rend de la vitesse.

Systeme de coupure d'ecoulement maximal

Pour assurer une commande et un travail de finition pré-
cis, le systéme de coupure d'écoulement maximal réduit
I'écoulement de la pompe, permettant ainsi un fonctionne-
ment souple.

o Mémorise le mode préféré de I'utilisateur (M1, M2)

Prévention automatique de la surchauffe du moteur

Si la tempeérature du liquide de refroidissement du moteur
devient trop élevée, le dispositif de commande CPU réduit
la vitesse du moteur et refroidit le moteur.

Systéme anti-redémanage

Le nouveau systéme empéche le démarreur de redémar-
rer lors du fonctionnement du moteur, méme si l'opéra-
teur tourne de nouveau la clé de contact accidentellement.

Systéme de commande de renforcement de fa puissance

Lorsque le systéme de renforcement de la puissance est
activé, la puissance d'excavation augmente d'environ

10%. Cela est particuliérement utile lorsqu'un appoint de
puissance est temporairement nécessaire, par exemple
lorsqu'on creuse de la terre ou de la roche dure, ou si ./
dents de la pelle sont arrétées par une racine d'arbre
récalcitrante.

Systeme de chauffage automatique

Aprés le démarrage du moteur, si la température du liqui-
de de refroidissement du moteur est faible, le dispositif de
commande CPU accrolt la vitesse du moteur et augmente
automatiquement le débit de la pompe pour chauffer le
moteur plus efficacement.

Systeme de commande d'écoulement de ta pompe

En position neutre, 'écoulement de la pompe est réduit &
un minimum pour éliminer toute perte de puissance. En
exploitation, un écoulement maximal de la ponpe est
délivré au dispositif d'actionnement pour augmenter la
vitesse. Grice au mouvement du levier de commande, I'é-
coulement de la pompe est ajusté automatiquement et la
vitesse du dispositif d'actionnement peut &tre commandée
proportionnellement.

Amortisseur hydraulique dans la pédale de déplacement

Renforcement de la gouvernabilité et de 'impression de
déplacement par réduction des chocs lors du démarrage
et de l'arrét,
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Guide-rails de chenilles et ajusteurs de tension

Les guide-rails de chenilles résistants maintiennent les chainons des chenilles en place.
L'ajustement des chenilles est facilité par des ajusteurs de chenilles & cylindres de graisse
standard et des ressorts amortisseurs de chocs.

Chéssis inférieur plus stable et extrémement résistant

Le chassis renforcé en section & caisson est constitué de piéces d'acier trés résistantes, a faibles - MOTEUR CUMMINS QSB5.9
-\) contraintes, toutes soudés. Il garantit une excellente sécurité et une excellente résistance aux L e dissal S tarne ot .avlivdias aves
chocs extérieurs lors d'une conduite dans des endroits accidentés et d'un travail sur des sites P A

chargeur turbo et refroidissement de la charge
est congu pour assurer puissance, fiabilité, éco-
nomie et faibles émissions.

Ce moteur répond aux réglements en matiére
d'émissions selon Tier Il.

mouillés par des panneaux d'acier & haute résistance a la traction, tels que des rouleaux supé-
rieurs et inférieurs et des garde-chenilles trés résistants. Un long train comporte des compo-
sants de type excavateur & haut rendement. Un chéssis central de type & jambes en X est soudé
d'une seule piéce pour assurer une résistance et une durabilité maximales.

La définition du progrés
Le moteur de la série Quantum systéme B de

! cylindrée 5,9 | combine un réglage électronique

; entierement automatique et des prestations fia-

; bles. L'électronique du QSB5.9 a été testée dans
nos produits & haute puissance - qui travaillent
dans les environnements les plus rudes et les
plus exigeants telles qu'activités miniéres pous-
siéreuses, continues - alors qu'elle répond aux
réglements en matiére d'émissions dans le
monde entier.

Le QSB5.9 est e seul moteur de sa classe & pos-
séder 24 soupapes avec injecteurs disposés cen-
tralement et un fond de piston symétrique.

La combinaison d'un meilleur flux d'air et de car-
burant injecté uniformément résulte en une puis-
sance plus élevée, un meilleur comportement en
régime transitoire et une consommation de car-
burant plus basse.

‘;..,_,./

Benne et systéme d'attache

de la benne renforcés

Le systéme d'attache scellé et ajustable de la
benne présente moins d'usure

sur les broches et les douilles

ainsi qu'un fonctionnement i
silencieux. Le modéle présente |
des caractéristiques anti- t b
usure et de durabilité du :
systeme d'attache de la

benne. Plaques de renfor-

cement d'appoint sur la

section du bord de

coupe. La benne renfor-

cée est constituée d'acier |

plus épais et d'une

plaque latérale supplémentaire.

Commande de pivotement

puissante et plus précise

Des caractéristiques améliorées
amortissant les chocs font de 'arrét
une action précise et sans-a-coups.

NOUVELLE SERIE DE ROBEX 7
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Des portes a ouverture complete et un
systeme a clé unique permettent un
acces aisé pour l'entretien.

Une main courante et des marches sont appliqués pour assurer la sécurite.

! Capot latéral avec portes du type

a pivotement a gauche et a droite

Un accés aisé aux composants vitaux donne une vue illimitée sur les
composants et permet un entretien et une réparation aisés.

Grande hoite a outils avec pompe
de remplissage de carburant.

Jonction électrique et épurateur
d"air a changement aisé centralisés

Pompe hydraulique trés efficace
La capacité de sortie de la pompe du réser-

Le boitier de commande électrique et I'épu-
rateur d'air sont centralisés dans un com-
partiment pour faciliter le service.

voir de fluide hydraulique a été accrue. Une
pompe pilote de haute capacité de sortie a
été améliorée. Une pompe pilote a haute
capacité de sortie a été installée, ce qui a
permis d'assurer une plus grande sensibili-
té des commandes.




Solidité de la construction a été prouvée
moyennant une analyse FEM

(méthode d'éléments finites)

et une preuve de durabilité

de longue durée,

iy

* La photo peut comprendre des options.

NOUVELLE SERIE DE ROBEX 7




Moteur diesel & 4temps, 6 cylindres en ligne,
injection directe, avec turbocompresseur,
refroidissement de la charge etfalh\e émission

159 KW/ 1,900 ymin

WKW/ 1900tmin
S ek
UTKW/1900Umin
; CW7kgtmad 1500ymn
mNﬁlésage'x'_rc__cmrs@qw O 102mmx 120 mm -
L 5880 cc
e
KA

Puissance
auvolant [
nominale

@ Systéme hydraulique
| Pompepttatipple

Type ..,‘...,pe”x pompes & piston a cylindrée varithe N
2% 260 lfmin
Pompe & engrenages

Capacité nominale
Pompe aux. pour le circuit de commande
Systéme cross-sensing et d'économie de carburant
Mottt
Deux moteurs a piston axial avec vanne
de freinage et frein de stationnement

Translation

Rotation Moteur & piston axial avec frein"é'ﬁt"o'rhé'ﬁq'u'e"
W A‘\‘\“\ \\\Q‘\ R B e R R \\\ N
¢l soupage deséeurte ‘_\m\&«\\ .

. N0kgfem'

__330 kg.’cm2

‘_-_CIFEUIt de travail
: _TransEatson

'ce Eﬂeche ha!anmer gaﬁet}

 Circuit de rotation 7265kg.'cm2 o
_ Circuitde commande ~ 3kgfem
Suupape de ser\nce Installée

" N°de cylindres-alésage
x tige x course

Balanmer

_ Belncier  1-180xII0x1T6mm
_ Godet

0x95x 1185 mm

g Translation & frems

___Tvpe de translatlon

“"'”‘Entlerement hydrostanque S
“Moteur 3 p|ston amalumodele sab«at o
':HiSVysriemededemuhiphcation | Demu{tlpllcateurplanetalre
 Tctonmaxbarre detiage | u0kgf
 Vitessa de translation max. (élevée)(basse) 7_52km/h;'3|km/h

35° (70%)
| i Humlder, 'F”",ﬁﬂ

Des joysticks opérés par pression du pilote et des pédales avec leviers détachables
_garantissent un fonctionnement aisé et sans fatigue.
Deux joysticks avec un Iewer de securlte (gauche} rota-
tion et balancier, [dronel ﬂeche et benne (schema ISU)
Translatlonetdlrectmn  Deuxleviers avec peda\es _ _
i 'elecmque type S
"Ueux feux montés sur la fleche un suus Ia bn“te des hatter

Commande pilote

i L .\
\\\\ 3 \ \
N \ \ ‘ \\ \
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@ Systeme de rotation

Lubrification des paliers de rotation Bain de graisse

BRI

 Vitsse de rotation

@ Comenances du liquide de refroidissement et des lubrifiants

Heser\rolr de carburant

j Liquide de refroidissement du moteur

 Carter huile motewr

Systemederotanon Huile a - U -

‘:”Reductmnhnale(chaquecute} Hmleaengrenages 11,0

. B
Resemorhydeaviwe om0

% Chassis

Le chassis central en X est intégralement soudé avec des cadres de chenille & section en
caisson renforcée. Le chassis comprend des galets lubrifiés, des roues folles, ajusteurs de
chenilles avec ressorts amortisseurs, des barbotins et une chaine de chenille avec patins a
double ou triple nervure.

Chassscenwal  TweenX |
”_V_VCadre de chenllle 3 Type ca\sson pentagonale
Nombre de pahns de chaque coté o 8

::Nombre de {galets supérieurs de chaque cﬁte 2 B )
Nombre de ga!ets mfeneurs de chaque cité 9 S
j Nombre de ranls de guldage de chaque cme T

a Poids en ordre de marche (approximatif)

Le poids en ordre de marche, incluant fléche de 6,25 m, balancier de 3,05 m, godet rétro-
arriére de 1,27 m* profile PCSA, lubrifiant, liquide de refroidissement, réservoir de carburan)}’
plein, réservoir de fluide hydraulique plein et |'équipement standard.

SN T
Structure supérieure el 1.080kg
Contrepoids e il 520 kg S
_feche (ovec vérindubaloncier)  260kg

Poids en ordre d

K ﬂ\%& \

arch

3 .\\\\\ ‘ & i
Type | Largeur (mm) kg kof/cm?
i e S i
* 600 R290NLC-7 29100 | 0.55
R290LC-7 H!C 32140 ‘ 062
ige | roa O RMOCT mE0 049
nervure R290LC-7 H/E 32720 0.54
e
%0 R290LC-7 H/C © 33300 0.48
T U 0B
. ddui}ie"i it D SSRGS i L
nerure : 710 R290LC-7 H/C 33.310 0.54

. Eqmpement standard
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Profile PCSA m’

0,79 0,70 890 1010 740 . ° ° °
103 0,90 1090 1210 ) ° o ° [
127 1,10 1290 1410 %0 ° ° " A
1,50 130 1490 1610 1020 ° " A .
173 150 169 - 120 A A . ;
185 160 1800 ; 1160 A . . .
A1 095 1080 ; 1100 ° o o "
A 177 1,10 1220 : 130 ° ° L] A
A g6 128 1370 - 1260 . u A .
® 1,16 100 1305 - 1260 . d n 2

W Godet rétro-arriere standard
A, Godet pour travaux lourds
@ Godet pour rochers - lourds

@ Accessoires godet rétro-arriére

® D“é-pplication pour des matériaux d'une dené-iiEZUOO kg/m? ou moins
m D'application pour des matériaux d'une densité 1600 kg/m* ou moins
A D'application pour des matériaux d'une densité 1100 kg/m*ou moins

La flzche etles balanciers sont en section & caisson, & faibles contraintes, entiérement soudés. Une fléche de 6,25 m et des balanciers de 2,10 m, 2,50 m 3,05 m et 3,76 m sont disponibles. Les godets

sont des accessoires entiérement soudés en acier a haute résistance.

’

210 m

i |
kN 1687 [184] 168,7 [184] 168,7 [184] 168,7 184] |
SAE kgt 17200 [18760] 17200 [18760] 17200 (18760] 17200 [18760) g
Force d'attaque Iof 37920 [41370] 37920 (41370] 37920 (41370] 37920 (41370) |
du godet kN 192,2(209,7) 192,21209,7) 192,2 (209,7] 192,2(209,7) l
IS0 kgf 19600 [21380] 19600 [2130) 19600 [21350] 19600 (21330) | 0
Ibf 43210 [47140] 43210 (47140 43210 [47140] 43210 (47140) | enorceur
KN 169, (1851 147,1[160,5) 1236 [1343) 1089 (118,8] | Tenorcelrde
SAE kot 17300 (18870] 15000 |16360] 12600 [13750] 11100 {12110] { - RIREE
Force d'attaque Ibf 38140 [41610] 33070 [36080) 27780 (30310 24470 [26690] |
du balancier kN 1775 [1936] 1540 (168,0] 128,5(140,2 118 [1220] ?
150 kgt 18100 [19750] 15700 (17130] 13100 [14290] 11400 [12440]
L) SR _S8liine) -l e

Remarque : Le poids du balancier comprend le vérin de godet et la liaison *Balancier Standard

NOUVELLE SERIE DE ROBEX 7
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Dimensions - R290LC-7, RZ90NLC-7

DD

|

mm
)l | o 4030 nm Longuewrlaflécte
A 8 L Lo Longueur du balancier 2100 2500 3750
Longueur totale du train de roulement 4.940 mm
Garde au sol du contrepoids 5 o 11%0mm ?
ﬁéyun de pwmerﬁé“n't"('ie T e 0mn Longueur totale 10.700 10.650 10.630
‘Longueur de Farriére de la machine 30mm Bomouriiile I D N
-‘"Largeur de la partie supérieure © 2%0mm de la fléche ; 3l L
Hauteur totale de la cabine ~3010mm : I
E A eTLL 5[Jl]mm : Largeur des patins * 600 700 900
Largeur de voie E R el (R290LC-7 | 3200 3300 3500
| R20ONLC-7 2.390 mm Largeur
totale |
| R290NLC-7 2990 g . -

 Longueur de la fléche

m
. Vel . 4

2100 2500 * 3050 3750

Longueur du balancier |

1

}

i

|
ot

|

|

10.020 10.280 10.820 11.400

(meters)
n

Portée d'attaque max.

Portée d'attaque *

nac sl 9820 10.080 10.620 11.220
" : Profondeur d'attaque | 6440 6840 7500 8090
i
4 i {
w [ /] A Profondeur d'attaque |
: [ ] = 1 {& 2,4 mm de profondeur)| 6240 L Al 1l
| i
1 i @ | Profondeur d'attaque |
; \\ | ot nas vartica - | 6000 5850 6410 7080
i B =] Hauteur d'attaque max, 10,070 0010 | 10160 10.360
& @ o \\ | ERRT—— é
b Hauteur de déverse- | i
T &éﬁ K % 6940 7030 E 710 7310
i Fll i

4260 4230 4140

Rayon de pivotement 4380

* Balancier Standard

-

1 o
{meters)
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b
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R

B

Dimensions - R290LC-7 Chéssis haut

.
N L

S 3
N \\\m?\
SR R
L R

E
=) i HYUNDAI
|
| Distance entre les tambours ; 4030 mm Longueur la fléche * 6250
m Longueur totale du train de roulement | 4940 mm L .d. -
o e AR SRRR———— e on e *
m Garde au sol du contrepoids 1.500 mm QR ALt <0 ol ! - s
\ \?ﬁ Rayon de pivotement de I'arriére 3.200 mm
o Longueur de 'arriére de la machine 3.120mm Lapgueur fotale logsn Wl 1044 e
Largeur de la partie supérieure 2.980 mm Hauteur totale
%@ Hauteur totale de la cabine 3.380 mm de la fiech a3 -
& ‘_“ Garde au sol min. {765 mm i Type | triple nervure | triple nervure double nervure
&éi\% _I:‘flrgeur de VOIGI SR za-mmm - Patins }E Largeur *600 700 00 710
|
i . - i
Largeur totale 3470 3570 3670 3580
@) Rayon d'action - R290LC-7, Chassis haut
* 6250
1 A n
A Longueur du balancier 2100 2500 #3050 3750
£ o
(meters)
" 1 Portée d'attaque max. 10.020 10.280 10.7%0 11.400
0 | 7 L
9 i Portée d'attaque max,
§ BE a5l 9750 10.020 10.530 11.160
T 7 i —\ i
& 1 Profondeur d'attaque 6140 6540 7090 7790
a i T
4
w [ Profondeur d'attaque |
: T 1 {2 24 mm de profondeur) 4l L ! - 7630
1 ‘ Profondeur d'attaque
. ‘ Dl S Vektcauy 5700 5560 6090 6730
, % )
£ Hauteur d'attaque max. 10370 10.220 10.440 10.660
o o 3 \ R 0
4 — s
, Hauteur de déverse- 7240 o 7000 %10
ment max.
3 3 Rayon de pivotement 4380 4260 | 4230 4140

12 11 1w 9 8

0 (metars)

* Balancier Stendard

NOUVELLE SERIE DE ROBEX 7




Capacité
Fleche: 6,25 m

75 m
&0t
6,0 m

45m
15,0 ft

-
100ft

T15m
5.0 ft

Au nweau

de sol |

-1,5m
-5,0 ft

S

1004t |
45rn

L

Fléche :6,25 m

75m
B0t
60m
_00ft
45m
__15Elfl
30m
10,0 ft
ISm
50ﬂ

Au niveau |

~de sol ;
A15m
L
-30m
-10,0 ft
-4.5m

Fléche : 6,25 m

75m
_ZEUﬂ
6,0m
201
45m
15,0 ft
30m
1001t
l5m
5Dﬂ

“Au niveau |
desol |

B0

Remarques :

de levage — R290L.C-7

Balancier: 2,10 m Benne : 1,27 m’

30m(10,0ft) E a5m(150f) | 60m(200f) 75m (2501t

hooh == =

19810, .

g

Capacité

*5290
* 11660

e

*11860

11620
4990

L
4980
10980
5260
L
5970
13160

“gla0

| *13620

kg * 5760 % 5760

b 12700 ;. * 12700 .

kg * 6090 * 6090 * 5900 4900

b b 1S %1330 ¢ % 13010

kg * 8940 *8940  *7040 * 7040 *6210 4820
b *19M0 | *19M0 | *15520 | *15520 | 13630 . 10630
kg * 11660 10180 * 8210 6600 | *6800

Ib | 25710 | 22440 18230 | 14550  *14930 10160
) kg *13520 9490 * 9370 6210 * 7330 4400

b a8 2000 | "20660 . 13680 | 16160 | 9700
kg * 14060 9290 *10020 5980 7180 4270

b | | *31000 | 00D | 2209 | 1318 1530 80
kg *13470 *13470 *13770 9310 *10110 5920 7150 4240

lb | *20700 . 20700 | *30360 . 20530 | 22290 . 13050 15760 9350
kg *17570 17570 0 12110 9480 * 9440 6020

lo | *3B740 | *38740 | *28020 | 20800 . *t208100 . 180
kg  *14150 . *14150 | *10330 : 9880

lo | r31200 : *31200 | 2270 A780 |

Balancier: 250 m Benne : 1,27 m'

1,5m (50 ft)

%mﬁn

o

5060 |

11160

4900
10800

10270
4430
9770

2

9410

3280

15mwuﬂ) [ 3nmunum 45mu59m F GUmmunm i 15m (25,0 ft)

kg | ¥B470
L R S T bbb | 12060

kg | ! | %8180 | %8180 | ¥B610 . *6610 & *5880
b | : | *18030 | *18030 | *14570 & *14570 = *12960
kg [ *0910 10440 | * 7890 6700 * 6530
Ib | *24050 | 23020 | *17390 | 14770 * 14400
kg | 13040 . 9630 | * 9080 6270 = *7190
b |75 21230 | t2000 | 13820 *15850
kg | *13950 © 9310 | *9870 & GOOD 7180
b G b | F30TAD G 20530  *21760 ; 13230 15830
kg | *14370 © *14370 | *13930 . 9260 | *10120 . 5900 | 7110
b _ . “31680  *31680 | *30710 20410 | *22310 | 13010 | 15670
kg | *16270 . *16270  *18700 = *18700 | *13110 . 9390 | * 9690 5950
Ib | *35870 | *35670 @ 41230 @ * 41230 | *28900 20700 | * 21360 | 13120
kg | | *15620  *15620 @ *11170 . 9720 |
Ib 34440 | %3440 | % 24630 | 21430 |

Balancier: 3,05 m Benne : 1,27 m*

kg Cvagio *agi0

b L *ioed tq080

kg *5960 | *5960 *5390 4950

Io S . S— *13190 *13140 * 11880 10910 |
kg %9910 | *9910 | *9820 - *9820  *7280 .~ 6780 | *BOI0 4690 | * 4140
b | * 21850 | * 21850 | * 21650 | * 21650 | * 16050 | 14950 | *13430 | 10340 | *9130
kg ‘ %1250 9780  *8500 . 6310 6830 - 4430 | * 4900
I . 7000 2150 *18%0 13910 15060 9770  * 10800
kg %9590 « %9590 * 3580 9290 | *9550 = 5980 . 7150 © 4230 | *4310
b *21140 21140 *290 20480  *21050 13180 15760 9330 | *9500
kg | *10380 *10390  * 13470 *13470 *13920 9140  *10000 5820 | 7030 . 4130

T | *22810 72910 *29700 *29700 *30630 20150 *22050 17830 | 15500 9110

kg  * 14060 * 14060 *18180  * 18180 *13440 9200 & * 9830 . 5810 | 7050 . 4150

o *31000 *31000 *40060  *40080 *29630 20280  *21670 12610 1500 9150
kg | *18380  * 18380  * 17190 *17190 *11970 = 9450 . *8750 | 5990

b | *40520 *40520 | *37900 *37900 | *26390 20830 | *19290 13210

1, Les capacités de levage sont basées sur SAE J1097, 180 10567

2. La capacité de levage de |a série Rabex ne dépssse pas 75% de la charge da versage, la maching se trouvant sur un sol ferme & niveau ou B7% de la capacilé hydraulique totele.
3. Le point de charge est un crochet de levage situé & l'arriére du godet.

4, indique la charge limitée par la capacité hydraulique.

B30
| *13010

3380

1430
3240
140

5070
116)
4790
10560

4770

10520
5000
11020

5610

12370

i

10100
3670
8090

3200
- 7050

2990
6590

12970

6550

3140

6920

7910
4610
10160

T
| *10760
*5020 |
C 11070 |

9550

7740

o

6790
2870
6330
2840
6260

e

6570

7410
4210

6920

4330

B0

T L.

9280

[% Charge avant 'rF&J Charge Iaterale ou 360°

Palm de 600 mm tnple nervure avec contrepoids de 9200 kg

E Portée

fu G

Tl




Fléche : 6,25 m

15m
77250&
6,0 m
200t
45m
1501t
30m
10,01t
15m
5,0 ft
Aunlveau
~ desol
15rn
50
-30m
1001t
45m |
S50t |

@ Capacité d

Fléche : 6,25 m

=

Balancier:3,75m

Benne : 1,27 m’

* 14130
850
LU
o020
| *19890 |

Yo

| *21450 .

|+ 880 |

| *21780
a0

kg
b
kg
Ib
kg
b ; —
kg *13490 £ * 13490 * 8320 | * 8320
b (29740 *29740 * 18340 * 18340
kg - %9980 : *9980 f*llOSD 10090
oo 22000 *22000 * 24360 22240
kg i *6470 ¢ * 6470 | * 10300 « * 10300 | * 12890 . 9400
b . 14260 . * 14260 :7 *22710 _254_20 :_72707270
kg [ %9310 | %9310 | *12760 | 13720 | 9090
Ib | 20530 20530 | 28130 | * 28130 | * 30250 = 20340
kg | *12290 © * 12290 | * 16240 £ *16240 | * 13690 ' 9040
lb | *27090  * 27090 | * 35800 . * 35800 | * 30180 = 19930
[ *15740 © * 15740 | * 18940 | * 18940 *12770 . 9190
b | X34700  * 34700  * 41760 * 41760 | * 28150 = 20260 |
e levage - R290NLC-7
Balancier:2,10m Benne : 1,27 m’

“6410

* 20530

T

RN

Vil
10380
*6410 | *5470
*14130 | *12060
6420 | *6300 |
14150 * 13830 |
6010 | 7030
13250 | 15500
5770
12720 | 15370

5700 | 6920 .
12570 | 15260 °
5780 |
J2i0. |

Patin de 600 mm & triple nervure avec contrepoids de 5200 kg

9

(10380 *8200 7
4760 | * 4740
10490 | * 10450 ;
4470 | * 5440
950 *11990
4220 5300

. 9300 | 11680
4070 | 5210 |
8370 | 1490
4020 |

8860

b Rl

% Charge avant mE: Charge Fa!erale ou 36(]u

Palm de 600 mm tnple nervure avec comrepmds de 5200 kg

3.0m (10,0 ft)

%mﬁn

_desol
-1,5m
-5,0 ft

30m |
_toaf

150 ft

Csom

10,0 ft

15m
50 ft

Au niveau |

desal |

S15m
-5,0 ft

30m
-100ft

-45m
A0 |

Remarques :

15mG0H |

i
|
|
i

4,5m (150 ft)

l

* 8940
18710
* 11660
SR
e e o
13470 *13470 | * 13770
29700 | 29700 | * 30360
*17570 17570 | *12710
38240 | *38740  *28020
[*14150 | *14150  * 10330
[ 31200 | 31200 |t
Balancier: 250 m

3.0m (10,0 ft)

C 14370 *14370 |
| “31680 | *31680 |
[ *16270  *16270 | *18700 | 17040
| %35870 « *35870 | *41230 & 37570 |
‘ | *15620  * 18620 |
[T 340

1. Les capanités d levege sont basées sur SAE J1037, 150 10567

it

Benne : 1,27 m’

’ 45m (15,0 1

]
@%@%@

| *gig0
| *18030

0010

-5
| 13040
| %2870

D 13950 |

| *30750

* 30T
| *13110

" 28900
11170 |

*13930 |

2630

6,0 m (20,0 ft)

@m@

Bﬂm(ZﬂOft)

*6610 |

75m (250 1) }

% =2l % ‘hgj“mm(m

¥ 5760 * 5760
"1200 ;12700
*6090 ¢ * 6090 * 5900
S R O g )
* 8940 * 7040 6390 *6210
970 tM550 | 00 | 13680
9090 * 8270 5930 | * 6800
2000 | <8230 13070 | * 14990
8420 *9370 7290
18560 | *20660 12240 16070
8220 *10020 5: 7140
18120 | *22090 L
8240  *10110 7110
8170 e222% 11620 15670
8410 | * 9440 5370
18540 *20810 . 11840
8800 |
o100 G

?

§
{
{
l
I

6

*15030  *14570 14330
9330 | *7890 = 6030
20510 | *173%0 : 13290
8550 | *9080 . 5610
18850 | *20020 12370
8240 | *9870 . 5350
18170 | 21760 | 11790
8190 | 10090 @ 5250
(18060 | 22240 | 11570 |
8310  *9690 = 5300
18320 | *21360 11680
8630

19030

967
(31.7)

10,40

| {341

10,83

(@55

11,02

| (362)

10,97

- (360)

10,68

| (350)

10,12
(332)
9,25

| (303}

192

L1260

Capaclla ]
!

*5290 4140
, 9130
4470 3300
3850 | 1280
4350 2860
9590 11570 6310 |
4140 2660
a0 . 5860
3940 2640
8690 5820
3800 2790
fuud L 2L
3780 | 3210
B 7080
4130
113620 9110

2.La capacité de lovage da Iy série Robex ne dépasse pas 75% de la charge de versage, |z machine s trouvant sur un sal ferme & niveau ou 87% da la capacité hydrauligue tatale.
3 Le point de charge est un crochet de levage situé & I'arriére du godet.
4. indiue |2 charge limitée par la capacité hydraulique,

Portée

o

(26.)
8,90

(28.2)
9,42

B0

9,64
(31,6)
9,58
{314)
9,23

(30.3)

8,57
(281)
741
(24,5)

Portée

834
{21.4)
9,19

| (30.2)

9,69
@18
990
(325)
9,84
132.3)
9,51
{31.2)
8,87
{29,1)
7,82
(25.7)

75m (250 f) ] Capacité I
% k) [ o) e
F
Cvage 3920
i | ”..”..’.59..:_....3.5_4'.’ :
*5470 4580 | *5020 | 3160
| 120680 10100 | *11070 | 6970
¥5gg0 4420 5040 2750
| 12960 . 9740 | 11110 606D
CO%En30 . 4190|4760 2550
[ t1a400 | 9240 | 10490 5620
CRmen 3970 4780 2520
| M15850 . 8750 | 10450 5560
| 7140 3810 4970 | 2640
15740 840 10960 5620
7070 a7 2790
15590 B250 . 6590
U a0
| 8310
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Balancier:305m

(5,0 ft)

3,0m (10,0 ft)

'

L

R \\‘-‘\\‘.\‘ R
e -\\\\ A

S

Benne : 1,21 m'

4,5m (15,0 ft)

1
i
i
'
'
‘
1
¢
A

)
.

3

foyondocharie

6,0 m (20,0 ft)

L
0 \\“‘.\ A
.\}‘§e \\\\\ L
AR

R

(25,0 ft) :

\\\\

_

Patin de 600 mm 4 triple ne
5 ¥ -

TR

R
§\\\-

ntrepoids de 5200 kg

T R vortes mex.

o th o) th o) th )ty o) fh o) 57 an
) i ! | i
75m | kg ' ! ) : ! | : 3460
aoft | b 3 7630 |
6.0m | kg ! 4670 2830 |
g | b A 10300 628
* 5960 | 4480 2480
S N _ {13140 8480 5470
9910 ¥9910  *9820 | 9600 | * 7280 4220 2310
| *21850 | * 21850 | * 21650 | 21160  * 16050 - 9300 5090
| *12250 1 8690 | * 8500 2210
N | *27010 19160 | * 18940
%9590 | * 9590 | * 13580 @ 8220 * 9550 ¢
b b (T2I0 . T R1190 | Y 29990 16120 § ¢ 21050 200
1 *10390 : * 10390 ; *13470 ; * 13470 | * 13920 ; 8080 | * 10000 ! 2630 9,44
| *22910 : * 22910 | * 29700 : * 29700 | * 30690 | 17810 | * 22050 - 5800 {31,0)
{14060 ' * 14060 | * 18180 . * 16660 | * 13440 . 8130 | * 9830 i 320 848
|+ 31000 ; * 31000 | * 4000 ; * 36730 | * 29630 ; 17920 | * 2167 15450 ; 8110 | AL
| 18380 ; * 18380 i 17190 © *17140 | * 11970 | 8370 | * 8750 i ; * 5960 | 4600 6,97
| * 40520 | * 40520 | * 37900 | * 37790 | * 26390 . 18450 | *19290 | *13140 © 10140 | (229)

Balancier: 3,75 m

Benne ; 1,27 m*

Patin de 600 mm & triple nervure avec contrepoids de 5200 kg

L Raendechage s L Apereamak.
3,0m (10,0 1) 4,5m (15,0 ft) 6,0m (20,0 ft) 75m (250 f) 9,0 m (30,0 t) Capacité Portée
i %4160 *a160 | ¥ 2370+ 2370 10,40
. |10 [ 810 | *5220 | * 5220 | e
*4710 | 4560 | *3720 . 3180 10,83
: *10380 | 10050 | *8200 ; 7010 .| 1855)
*13490 © 13490 | *8320 | *8320 | *6410 @ 6280 | *5470 | 4280 | *4740 | 3030 11,02
*29740 ; * 20740 | * 18340 : * 18340 | * 14130 ; 13850 | * 12060 : 9440 | * 10450 : 6680 (36,2)
*9930 | *9980 | * 11050 | 8990 5760 | *6300 | 3990 | 5420 | 10,97
BOf b 22000 *22000 | * 24360 19820 | *17310 . 12700 | Mo | U
Auniveau| kg | *6470 | *6470 | * 103 10300 | * 12890 | 8320 5360 {5270 ! 10,68
de sol ib | *14260 | * 14260 | * 22710 | * 22710 | * 28420 | 18340 | * 19890 . 11820 | 11620 ! | (350)
15m kg | *9310 | *9310 | *12760 | 12760 | *13720 ; 8020 | *9730 | 5120 5180 | I 10,12
(Bt | Ib | *20530 *20530 | *28130 *28130  *30250 17680 | *21450 . 11290 | 15280 . 1420 |
30m kg | *12290 { * 12290 | * 16240 : * 16240 | * 13690 | 7970 | * 9880 . 5050 i
_-00ft | b 7090 | * 27090 | * * x 570 | * 21780 ; 11130 g
5m kg | * 15740 * 15740 | 1 I+ 8120 | %9310 | 5120 * 5780 |
150t Ib | *34700 ' * 34700 | * 41760 | 36750 | * 26150 : 17900 | * 20530 : 11290 ! *12740 ¢ 7910 | {26,0)

Capacité de levage — R290LC-7 (Chassis haut)

30m|(

e

Benne : 1,27 m’

o

i

@] Charge avant =FJ Charge latérale ou 360°

Patin de 600 mm a triple nervure avec contrepoids de 5200 kg

ge L Apader e

“Au niveau |
dasol )

-5,0 ft

-15m |
i

a0m |
45m |
L

Remarques :

2T
*13230

L

. 45m (15,0 ft 6.0 m (20,0 f) 75m (25,0 ) Capacité Portée
| h ool th o | )| e
' ' [ *B750 . %5750 ; “5300 | 5180 | 821
| | *12680 | *12680 ! | 1680 11440 (26,9)
77T 5220 5320 56880 *5400 ¢ 4290 9,02
| *1310 ¢ *13710 . *13050 12960 *11900 | 9460 ~ (295)
#9430 *9430 #7260 ¥7260 ¥5310 5720 * 5560 3840 T8
| 720790 % 20790 | *16010 ;%6010 | *13910 12610 | * 12260 g0 ¢ B
12110 12050 * 490 7800 *§910 . 5500 5540 3640 | © 965
%2670 | 26570 *18720 | 17200 * 15230 12130 12210 | 8020 (31,7
13700 11450 ¥9530 | 7430 ¥7490 5300 5500 3660 9,54
* 30200 25240 | *21010 . 16380 | *16510 ; 11680 | 12320 . 8070 |  (31.3)
*14060 11290 | *10080 : 7230 *7830 | 5180 5970 3910 9,14
...l ‘31000 : 24830 | *22220 | 15940 & *17260 1420 | 13160 : 8620 (30,0)
*14990 | *13640 | 11340 *10080 7200 * 7690 5180 *6270 | 4520 8,40
*33050 | *30070 25000 | *22160 | 15870 *16950 | 11420 *13820 990  (276)
17110 ¥ 12400 11560 | *9200 . 7340 : *6100 5900 7.21
"37720 | *21340 | 25490 | *20%80 16180 | ¢ 0 13460 . 13010 | (237)
13230 | *9610 . * 9510
ram | remso o ramee | R

1. Les capacités de levage sont basées sur SAE J1097, IS0 10567

2. La capacité de levage de la série Robex ne dépasse pas 75% de la charge de versage, [a machine se trouvant sur un sol ferme & niveau ou 87% de la capacité hydrauliue tatale.
3. Le point de charge est un crochet de levage situg & 'arriére du godet.
4" indique a charge limitée par la capacité hydraulique.



Fléche 6,25 m Balancier: 2,50m Benne ; 1,27 m* Patin de 600 mm & triple nervure avec contrepoids de 5200 kg
1]
elif il po ( 3,0m (10,0 ft) 45m (150 ft) 6,0 m (20,0 ft) 15m (25,0 ft) Capacité
de harge \ i H i i |
o) | oot e ee)| th k|l ege)| )|
75m | kg : ; . E : “4910 | F4910 | 852
501t | Ib ; i ; : : *10820 : *10820 | (280)
50m kg : S : *5770 . *5770 | *5520 ¢ *5520 | *5060 . 4120 9,30
20,0 ft Ib : H 1 *12720 | *12720 | *12170 ; *12170 | *11160 ; 9080 (30,5)
45m kg i ! * 8660 * 8660 *6830 | *6830 *5990 | 5790 *5240 . 3690 9,75
1508 | b ; » ; *19090 : *19090 | *15060 : *15060 | *13210 | 12760 | *11550 | 8140 | (32,0
30m | kg ! 5 *11380 : *11380 | *8130 : 7900 | *6650 | 5550 5330 | 3500 9,91
10,0 ft Ib ! ! *25090 : *25090 | *17920 : 17420 * 14660 | 12240 11750 : 7720 (32,5)@
1.5m kg [ : *13300 : 11560 *9260 @ 7490 *7300 : 5330 5350 | 3500 9,80
5,0 ft Ib : : *29320 : 25490 *20410 | 16510 *16090 : 11750 11790 : 7720 (32,2)
Au niveau | kg : *9530 ; *9530 | *14010 : 11290 *9960 | 7240 *7730 @ 5180 5680 3710 9,42
desol | b : *21010 | *21010 | *308%0 | 24890 | *21960 | 15960 | *17040 ! 11420 | 12520 : 8180 | (309)
-15m | kg | *12300 : *12300 | *15460 : *15460 | *13840 i 11280 | *10100 ; 7170 | 7780 : 5140 | *6210 | 4230 871
-5,0 ft Ib *2N20 ; *27120 | *34080 : * 34080 | *30510 : 24870 *22270 | 15810 *17150 © 11330 *13690 : 9330 | (286)
-3,0m kg *17240 @ *17240 | * 18270 : * 18270 | * 12870 i 11450 *0510 @ 7250 ; *6300 | 5380 1,85
-10,0 ft Ib * 38010 | * 38010 | * 40280 : * 40280 | *28370 @ 25240 *20970 @ 15980 ! *13890 ; 11860 (24,9)
45m | kg i *14820 | * 14820 | *10610 : * 10610 : J :
-15,0 ft Ib . * 32670 | *32670 | * 23390 . * 23390 : 1 H
Fléche : 6,25 m Balancier : 3,05 m Benne : 1,27 m* Patin de 600 mm  triple nervure avec contrepoids de 5200 kg
dit i 1.5m (5,0 ft) 30m (,ﬂ].ﬂ ft) 45m (15,0 ft) 6,0 m (20,0 ft) 7.5m (25,0 ft) 9,0m (30,0 ft) Capacité Portée
e Harg H H : H i ! H
£ 1 ) o) ) e o)y e
75m | kg ; : , ¥3300 ; * 3300 : Fa480 ¢ 4400 | 912
250ft | b ; | ; : *7280 | *7280 : *9580 | 9700 | (299)
60m kg i : : : *4980 @ * 4980 ; *4630 | 3730 9,84
20,0 ft Ib : : i L *10980 ! * 10980 | *10210 ; 8220 (32,3}
45m kg H H : *6180  *6180 | * 5510 ; * 5510 H *4820 : 3370 10,26
1501 | Ib ; 5 ;‘ *13620 ; * 13620 | * 12150 | * 12150 ; *10630: 7430 | (337)
30m kg ' H *10320 ; *10320 | *7530 : *7530 | *5230 : 5580 | *2910 ; *2910 | 4900 : 3200 | 1041
10,0 ft Ib | : * 22750 : * 22750 | * 16600 ; * 16600 | * 13730 ; 12300 | *6420 @ *6420 | 10800 : 7050 (34,2)
15m kg H %6850 | * 6850 | * 12580 @ 11680 | * 8790 : 7520 *6950 | 5320 *4340 | 4080 4910 1 3190 10,31
JP ﬁfL b i i * 15100 : * 15100 | * 27730 ; 25760 | * 19380 : 16580 | * 15320 : 11730 | * 9570 : B8990 10820 : 7030 | (338)
Auniveau| kg : *10250 : 10250 | 13710 : 11260 | *8670 | 7210 | *7500 : 5140 | *4920 : 3950 | 5160 : 3350 | 6,95
de sol Ib | * 22600 ; * 22600 | * 30230 ; 24820 | * 21320 : 15900 | * 16530 ; 11330 | * 10850 ; 8710 11380 ; 7390 (32,6)
-15m kg | *11020 ; * 11020 | * 14240 ; * 14240 | * 13900 ! 11150 | * 10020 : 7080 | *7720 : 5050 5760 : 3760 9,29
501t Ib * 24290 : * 24290 | * 31390 : * 31390 | * 30640 : 24580 | * 22090 15610 | * 17020 ; 11130 i 12700 : 8290 (30,5)
-30m kg | * 14780 : * 14780 | * 19180 : * 19180 | * 13260 P 11240 | %9720 @ 7100 *7360 : 5100 * 6010 : 4610 8,25
-10,0 ft Ib * 32580 ; * 32580 | * 42280 : * 42280 | * 29230 ; 24780 | * 21430 ;: 15650 | * 16230 : 11240 ! *13250 . 10160 | (27,1) B
-45m | kg | *19280 | *19280 | * 16520 | * 16520 | * 11650 | 11540 | *8370 : 7320 v ] :
-15,0 ft Ib * 42510 | * 42510 | * 36420 | * 36420 | * 25460 : 25440 | * 18450 : 16140 H ! 1

Fléche : 6,26 m

Balancier: 375 m

Benne : 1,27 m*

Patin de 600 mm  triple nervure avec contrepoids de 5200 kg

15m (508 | 30m(100f) ] 5m2
75m : : ' : ! :
25,0 ft b ' : ; ! : *8730 | 8490 | (323)
60m kg v : i *4240 T *4240 | %2680 : *2680 | *4120 | 3310 | 10,50
20,0 ft b : ! : *9350  *9350 | *5910 | *5910 | *9080 | 7300 | (34,4}
45m kg ' ¢ : : ¥4830 | *4830 | *3910 ; *3910 | *4310 : 3000 | 10,89
150 ft Ib g : 3 ; * 10650 | * 10650 | *8620 : *8620 | *9500 ; 6610 | {357)
30m kg : 14870 : * 14870 | *8850 | ¥B850 | *66B0 . * 6680 & *5620 : *5620 | *4930 : 4100 | 4420 : 2850 | 11,03
10,0t b i | *32780 ; *32780 | *19510 ; * 19510 | * 14730 | * 14730 | *12390 | 12390 | *10870 ' 9040 | 9740 & 6280 | {36.2)
15m kg F %9690 : *9690 | * 11460 | * 11460 | *8090 | 7620 | * 06450 ; 5350 | *5530 | 3940 | 4420 . 2830 | 1093
50 ft Ib : * 21360 | * 21360 | * 25260 : * 25260 | * 17840 | 16800 | *14220 ; 11790 | *12190 : 8690 | 9740 | 6240 | (359)
Auniveau | kg | ¥6990 : *6990 | X 10660 : * 10660 | * 13120 : 11340 | *9190 | 7230 | *7130 : 5120 | 5910 : 3810 | 4610 | 2950 | 10,60
de sal b | *15410 ; * 15410 | * 23500 | * 23500 | * 28920 | 25000 | *20260 ; 15940 | *15720 | 11290 | 13030 ' 8400 | 10160 : 6500 | (34,8)
-15m kg | *9830 : *9830 | *13320 | * 13320 | 13780 ; 11080 | *9800 : 7020 | *7550 ; 4980 | *4790 ' 3740 | 5060 : 3260 | 9.99
-5,0 ft b | *21670 | * 21670 | * 29370 | * 28370 | * 30380 | 24430 | * 21610 ; 15480 | * 16640 | 10980 | *10560 | 8250 | 11160 | 7190 | (32.8)
-30m | kg | ¥ 12870 ' ¥ 12870 | * 16990 | * 16990 | * 13590 : 11060 | * 9840 : 6970 | *7530 | 4950 ; *5610 © 3880 | 9,04
100t | Ib | *28370 ; * 28370 | * 37460 ; * 37460 | * 29960 | 24380 | *21690 : 15370 | *16600; 10910 | ! *12370 | 8550 | (29.7)
-45m | kg | *16450 ' * 16450 | * 18430 | * 18430 | * 12480 | 11250 | *9100 . 708D i i “5790 | 5250 | 7,61
150t | b | *36270  * 36270 | * 40630 | * 40630 | * 27510 | 24800 | * 20060 | 15610 ! *12760 | 11570 | (25,0)
Remarques : 1. Les capacités de levage sant basées sur SAE J1097, IS0 10567

2.La capacité de levage de l série Robex ne dépasse pas 5% de la charge de versage, la machin se trouvant sur un solferme  niveau ou87% d ks capacité hydraulique totale.
3. Le point de charge est un crochet de levage situé & |'arriére du godet.
4."" indique la charge limitée par la capacité hydraulique.




Cabine de taille standard IS0

* Cabine tous temps en acier avec visibilité
pancramique

Fenétres en verre de sécurité
Essuie-glace relevable

Pare-brise coulissant pliant

Fenétre latérale coulissante

Porte verrouillable

Boite chaude et froide

Boite pour des accessoires et cendrier

Systéme de Computer Aided Power Optimization

(CAPO - Optimisation de Puissance Assistée par

Ordinateur)

* 2 modes de puissance, 3 mode de travail, 2
modes d'utilisateurs

*  Systéme de décélération automatique et de
décélération a simple contact

*  Systéme de préchauffage automatique

*  Systeme de prévention de surchauffe
automatique

Dégivrage et chauffage
Systéme diagnostique automatique
Pupitre de contréle centrale
» Affichage LCD
Nombres de tours du moteur
Horloge et codes de erreurs
* Compteurs
Jauge de carburant
Jauge de température du liquide de
refroidissement moteur
Jauge de température de I'huile hydraulique
+ Témoins
Niveau du carburant
Controle du moteur et UPC
Pression de I'huile moteur
Température du liquide de refroidissement du
moteur
Température de I'huile hydraulique
Charge de la batterie
Bouchage du filtre a air
* Indicateurs
Puissance max
Prechauffement et chauffement du moteur
Décélération a simple contact

Robex 290LC-7

Protection de radiateur amovible pour le nettoyage
Verrouillage porte et serrures, une seule clé
Deux rétroviseurs extérieurs

Sieége a suspension réglable avec ceinture de
sécurité

Joystick coulissant, opéré par le pilote

Frein de rotation automatique

Réservoir amovible

Séparateur d*eau, conduit de carburant
Systéme de soutien de la fleche

Systéme de soutien du balancier

Contrepoids (5200 kg)

Fleche en une piéce (6,25 m)

Balancier (3,05 m}

Patins de chenille (600 mm)

Rail de guidage des chenilles

Radio et cassette AM/FM

Télécommando radio

Systéme d'inclination du boite console {(gauche)
Trois feux de travail avant

Signal sonore électrique

Batteries {2 x 12V x 160AH)

Interrupteur principal de la batterie

Conditionnement d'air (5000 kcal/h)

Chauffage (7500 kcal/h

Pare-soleil a l'intérieur de la cabine

Pompe filtre a carburant (35 I/min)

Gyrophare

Vanne de verrouillage de sécurité pour le vérin
de la fléche

Vanne de verrouillage de sécurité pour le vérin
du balancier

Kit de tuyauterie a simple effet (marteau, etc.)

Kit de tuyauterie a double effet

{benne preneuse, etc.)

Kit de tuyauterie pour dispositif de serrage rapide
Accumulateur, abaissement de |'équipement de
travail

Alimentation 12 Volt {convertisseur CA-CC)
Transducteur électrique

Alarme de translation

Dispositif de avertissement de surcharge

Divers balancier en option

+ Balancier super court {2,10 m}
« Balancier court (2,50 m)

« Balancier long (3,75 m)

Divers godets en option (profile PCSA)
Godet standard {1,27m’)

Godet étroit (0,79 m?)

Godet applications légéres (1,50 m?)
Godet applications légéres (1,73 m?)
Godet applications légéres (1,85 m?)
Godet pour travaux lourds (1,07 m?)
Godet pour travaux lourds (1,27 m?)
Godet pour travaux lourds (1,46 m°)
Godet pour rochers (2,20 m)

LR I A

Protection anti vandalisme de la cabine
Illumination de la cabine

Patins de chenille

*  patins a triple nervure (700 mm)

* patins a triple nervure {800 mm)

* patins a triple nervure (900 mm)

Protection inférieure du chassis
Systéme de préchauffage

Kit de réduction sonore

Trousse a outils

Combinaison de travail pour I'opérateur
Auvent spécial

* Porte latérale a ventilation d"air

Les équipements de série et optionnels peuvent varier. Consultez votre distributeur Hyundai pour des plus amples informations. L'engin illustré peut varier suivant les spécifications territoriales.
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(Sales Office) TEL : (82)(52)230-2114 FAX: (82)(52)230-6120
HCE U.S.A 955 ESTES AVENUE ELK GROVE VILLAGE, IL60007
TEL : (1)847-437-3333 FAX: (1)847-437-3574
HHI EURCPE N.V. VOSSENDAAL 11, 2440 GEEL, BELGIUM
TEL : {32)14-562200 FAX: (32)14-593405-06
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